Curriculum Vitae - SILVANO RENATO ROSSI
Febrero 2013

Nacionalidad: Argentino

Fecha de nacimiento: 12 de Octubre de 1970
Lugar: Tandil, Pcia. Buenos Aires, Republica Ardnt
Estado civil: casado

Domicilio laboral:

Area Electrénica, Departamento de Ingenieria Edenticanica - Facultad de Ingenieria - Universidad
Nacional del Centro de la Provincia de Buenos AitH§CPBA)

Direccién: Av. Del Valle N° 5737 (B7400JW]I), Olavi, Pcia. de Buenos Aires, Argentina
Tel.: (+54) 2284-451055 int 238

e-mail: srossi@fio.unicen.edu.ar

Areas de Interés Instrumentacion Electrénica, Electronica digiRédes de sensores.

1. ANTECEDENTES DE FORMACION
1.1.ESTUDIOS DE PREGRADO

Técnico Mecéanico Electricista. ENET N° 1. Tandiri®do 1984-1989.

1.2.ESTUDIOS DE GRADO

Ingeniero Electromecanico

Universidad Nacional del Centro de la ProvinciaBleenos Aires, Facultad de Ingenieria. Olavarria,
1999.

1.3.ESTUDIOS DE POSGRADO

Doctor en Ingenieria Eléctrica
Universidad Estadual Paulista (UNESP), Facultathdenieria, Campus de Ilha Solteira-SP, Brasil.

Area: Instrumentacion Electronica y Control.
Inicio: febrero de 2001.
Finalizacién: enero de 2005.

1.4.CURSOS Y SEMINARIOS DE POSGRADO (Posgrado Formal)

1. “Projeto de Circuitos Integrados Analégicos”, PiNlmbuo Oki (Universidad Estadual Paulista -
Brasil). Duracion trimestral, 2001.

2. “Processamento Analégico de Sinais”, PhD. Aparecikdmusto de Carvalho (Universidad
Estadual Paulista - Brasil). Duracion trimestr@Q2

3. “Engenharia de Controle”, PhD. Marcelo de CarvdihoTeixeira / Dr. José Paulo Fernandes
Garcia (Universidad Estadual Paulista - Brasil)rdaion trimestral, 2001.

4. “Sistemas Lineares”, Dr. Laurence Duarte Colvaraiyersidad Estadual Paulista - Brasil).
Duracion trimestral, 2001.
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5. “Sensores a Fibra Optica”, Dr. Claudio Kitano (Usrsidad Estadual Paulista - Brasil). Duracion
trimestral, 2001.

6. “Controle Digital”, Dr. Edvaldo Asunssao (Univerail Estadual Paulista - Brasil). Duracion
trimestral, 2001.

7. “Logica Nebulosa”, Dr. Carlos R. Minussi (Univeraitl Estadual Paulista - Brasil). Duraciéon
trimestral, 2001.

8. “Topicos Especiais em Eletrdnica e Controle: Lirggra de Descricdo de Hardware VHDL”", Dr.
Alexandre Rodrigues da Silva (Universidad Estadeallista - Brasil). Duracion trimestral,
2001:

9. “Topicos Avangados em Eletronica e Controle: Intigiib aos Dispositivos e Sistemas
Microeletromecanicos (MEMS)”, PhD. Nobuo Oki (Uniselad Estadual Paulista - Brasil).
Duracion trimestral, 2001.

10. “Algebra Linear”, Dr. Francisco Villareal AlvaradfUniversidad Estadual Paulista - Brasil).
Duracion trimestral, 2002.

11. “Otimizac¢ao Linear de Sistemas”, Dr. Roberto Saedfiantovani (Universidad Estadual Paulista
- Brasil). Duracion trimestral, 2002.

12. “Topicos Especiais em Eletrénica e Controle: Onelddneas de Comunicagdes”, Dr. Claudio
Kitano (Universidad Estadual Paulista - Brasiljr&ion trimestral, 2002.

13. “Seminario de Estudos Especiais I: Sistemas de ¢dedie Controle Distribuidos e suas
AplicacBes na Internet”, (Universidad Estadual R#aul - Brasil). 2° trimestre de 2002.

14. “Seminario de Estudos Especiais Il: Padrdo IEEE1I%% (Universidad Estadual Paulista -
Brasil). 3° trimestre de 2002.

15. “Seminario de Estudos Especiais IllIl: Padrdo IEEB11Y’, (Universidad Estadual Paulista -
Brasil). 3° trimestre de 2002.

16. “Seminario de Estudos Especiais IV: Aplicacdes dadrBo IEEE 1451 em Ambientes
Distribuidos”, (Universidad Estadual Paulista - 8l)a3° trimestre de 2002.

*Aprobados con calificacion Excelente (A).

1.5.CURSOS Y SEMINARIOS DE POSGRADO (Fuera del Posgifaaional)

1. “Robdtica Industrial: Aplicacion en la Industria diéanufactura y de Procesos”. Dr. Jodo M.
Rosario (Universidad de Campinas, Brasil). UNCPB&io de 2000. Duracién: 40 horas.

2. “Vibraciones Mecanicas en la Industria”. Ing. Ju@arlos Garay (Instituto Nacional de
Tecnologia Industrial). UNCPBA, agosto de 1999. DRidmna: 40 horas.

1.6. CURSOS DE PERFECCIONAMIENTO

1. “Introduccién a la Verificacion Funcional”. Dr. B8 Todorovich (Facultad de Ciencias Exactas —
UNCPBA). Dictado en FIO-UNCPBA, 2010. Duracion: Hdras.

2. ‘“Introduction to Digital Integrated Circuit and S Test”. Dr. lan Grout (University of
Limerick, Irlanda). Dictado en UNESP, Brasil, 714l de julio de 2008. Duracion: 32 horas.

3. “Emprendedorismo Tecnolégico y Planes de Negocios’ Sérgio Perussi (Universidad Federal
de San Carlos, Brasil). Dictado en FIO-UNCPBA, eovbre de 2007. Duracién: 12 horas.

4. “Automacédo Residencial: Integracdo de Sistemas’.Rmberto Alves de Oliveira (Asociacion
Brasilefia de Automatizacion Residencial — AURESI®Easil). Dictado en UNESP, Brasil,
agosto de 2004. Duracion: 8 horas.
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5. “Java COMM, RMI y SQL". Empresa: MondoTech (Campin®rasil). Dictado en UNESP,
Brasil, octubre/noviembre de 2003. Duracion: 1@bkor

6. “Java Fundamental”. Ing. Jodo Azevedo Junior (Hacde Informatica TNT Educacional, Lins-
SP, Brasil). Julio de 2003. Duracion: 20 horas.

7. “Infraestrutura e Tecnologia de Redes”. Valdir Rmd (Polo Computacional FEIS-UNESP,
Brasil). Dictado en UNESP, junio de 2003. Duracid:horas.

8. “Control de la Contaminacién en Sistemas de Fluidadraulicos y Lubricantes”. Ing. Oscar
Entin e Ing. Carlos Monti (Camara Argentina de licdmtes). Dictado en FIO-UNCPBA., junio
de 1999.

9. “Educacién Ambiental: su Marco Conceptual”. Dr. idavGarcia Gémez (Universidad de
Valencia - Espafa). Dictado en FIO-UNCPBA, juniol®®8. Duracion: 20 horas.

10. “Mantenimiento industrial”. Ing. J. Pacheco - Inf. Saavedra (Facultad de Ingenieria —
UNCPBA). Dictado en FIO-UNCPBA, 2° semestre de7199

11. “Rodamientos y Analisis de Vibraciones en Rodanoight Sr. Dario Rodriguez (SKF-
Argentina). Dictado en FIO-UNCPBA, septiembre d87LDuracién: 6 horas.

12. “Sistemas Poliméricos de Reconstruccién y Recubkrnitos”. Ing. Ricardo Chang (Belzona Inc.).
Dictado en FIO-UNCPBA, mayo de 1997.

13. “Electricidad de Avién Mirage”. Grupo Técnico 6, \Brigada Aérea, Tandil. Fuerza Aérea
Argentina, 1° semestre de 1989.

1.7. TALLERES Y JORNADAS

1. | Jornada Regional de Extension. Complejo UnivarsitOlavarria, UNCPBA, 17 de Noviembre
de 2010.

2. Semana del Emprendedorismo. Complejo Universit@tavarria, UNCPBA, 5 al 9 de Abril de
2010.

1.8. BECAS OBTENIDAS

» Beca del Programa VII “Perfeccionamiento en Docenei Investigacion” UNCPBA, para
realizacién de estudios de posgrado en el extd?eniodo: 2001-2003. Res. C.A.F.I N° 044/00 y
Ord. Cons. Sup. N° 2626/00.

1.9. IDIOMAS

Portugués: Lectura, escritura y conversacion
Inglés: Lectura, escritura y conversacion.

2. ANTECEDENTES EN DOCENCIA
2.1.POSGRADO

» Profesor responsable del curso: “Introducciénladigica Programable y Empleo de HDLs". En el
marco del Doctorado en Ingenieria de la FIO-UNCPB@.horas. Aprobado por RES.CA.FL.:
40/11.

» Participacion como docente de la asignatura: “TapiEspeciais em Eletrbnica e Controle:
Tecnologias de Conexdo de Transdutores em Redefadai en Julio de 2009 con validez de 8
créditos para el Programa de Posgardo en Ingefilrtarica de la Universidad Estadual Paulista,
Campus de llha Solteira, Brasil. Acuerdo de CoapéraUNESP-UNCPBA.
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2.2. GRADO

Docente de las Carreras: Ingenieria Electromecapidacnicatura Universitaria en Electromedicina.
Facultad de Ingenieria, UNCPBA.

2.2.1.
>

2.2.2.

2.2.3.

CARGO ACTUAL

Profesor Adjunto Ordinario con Dedicacion Exclusivarea Electronica, Departamento de
Ingenieria Electromecanica, Facultad IngenieriaCBRA.

CARGOS ANTERIORES

Jefe de Trabajos Préacticos Ordinario con DedicaExXeiusiva. Area Electronica, Departamento
de Ingenieria Electromecanica, Facultad IngeniefRCPBA. Ord. Cons. Sup. 3328/07. Funcion
desempefada desde el 20/06/07 al 30/09/09.

Jefe de Trabajos Practicos Interino con Dedicadwlusiva. Departamento de Ingenieria
Electromecanica, Facultad Ingenieria, UNCPBA. Regoh: RES.C.A.F.l. 184/05. Funcion
desempefada desde 18/08/05 al 19/06/07, con agigraefunciones en Area Electrénica.

Ayudante Diplomado Interino con Dedicaciéon ExclasivDepartamento de Ingenieria
Electromecanica, Facultad Ingenieria, UNCPBA. Resoh: RES.C.A.F.l. 146/99. Funcién
desempefiada desde 12/08/99 al 17/08/05, con agignde funciones en Area Electronica.
Licencia intermedia para realizacién de estudiopatgrado en el exterior.

Ayudante Simple en la asignatura “Processamentddgita de Sinais” perteneciente a la carrera
de Ingenieria Eléctrica - FEIS-UNESP, Brasil. Fancdesempefiada durante el 2° semestre de
2003.

Ayudante Simple en la asignatura “Eletronica lllérggneciente a la carrera de Ingenieria
Eléctrica - FEIS-UNESP, Brasil. Funcién desempefiadante el 1° semestre de 2003.

ORGANIZACION Y DIRECCION DE ASIGNATURAS

Profesor responsable de la asignatura Medidasriesty Electronicas (Ing. Electromecénica y
Tecnicatura Universitaria en Electromedicina), acude Ingenieria, UNCPBA, desde 2011.

Profesor responsable de la asignatura Taller detrBleca (Tecnicatura Universitaria en
Electromedicina), Facultad de Ingenieria, UNCPBégsadk 2011.

2.3. DICTADO DE CURSOS

>

“Lenguajes para Sintesis de Hardware”. Integraateidlo de cursos en disefio digital avanzado.
Convenio entre la empresa SONICS (USA) y UNCPBAuURad de Ingenieria, UNCPBA. Ciclo
2009, 2010, 2011y 2012. RES.C.A.F.l. 174/09. Didrac40 horas.

“Herramientas para Desarrollo de Tecnologia Emlordampleada en Productos Electronicos”.
Tércio A. dos Santos (UNESP, Brasil) y Silvano Rdsacultad Ingenieria, UNCPBA. Marzo de
2009. RES.C.A.F.1. 032/09. Duracién: 30 horas.

“Introduccidn a la Adquisicion de Datos + LabVIEWSilvano Rossi y Bioing. Pedro Escobar.
Facultad Ingenieria, UNCPBA. Julio/Agosto de 20RBS.C.A.F.l. 90/08. Duracion: 32 horas.

“Introduccion a la Tecnologia Java”. Curso dictahoel marco del Programa de Difusion de la
Informatica, 2005. Facultad Ingenieria, UNCPBA. t&apbre/Octubre de 2005. RES.C.A.F.l.
160/05. Duracion: 12 horas.

“Desenvolvimento de Aplicativos em Java”. SilvanosRi e Ing. Edson Antonio Batista. Curso
dictado durante la VIl Semana Técnica, realizadéadbscuela Técnica de llha Solteira, Brasil.
Octubre de 2004. Duracioén: 20 horas.
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» “OrCAD/Pspice”. Curso elemental dictado en laser@as de grado y posgrado pertenecientes a la
FEIS/UNESP, Brasil. Periodo referente al primeressne de 2003.

» “Java Fundamental’. Silvano Rossi e Ing. Edson Aist@®atista. Curso dictado durante la XXIII
Semana de la Ingenieria, realizada en la FEIS/UNESBsil. Periodo: Agosto de 2003.
Duracion: 8 horas.

2.4, PRODUCCION EN DOCENCIA

2.4.1. PUBLICACIONES EN REVISTAS

1. Spina M.A.,Rossi S.R “La innovacién de mano de los recursos tecnotiggfcen Intersecciones
Educativas, Dpto. Educacion, Universidad de losokaghile. Afio 2, n°2, p.33-42, 2010. ISSN:
0718-7416.

2. Escobar P.P., Riera A., Arregui M.Rossi S.R “Estrategias para la ensefianza de légica de
programacioén en carreras de Ingenieria”, en “Erpeias docentes en Ingenieria” V CAEDI
2006, Vol.1, 2006, pp.449-458. Ed. Selva S. Rivér&ufiez; M.R. Leod. ISBN: 987-05-1360-3.

2.4.2. TRABAJOS COMPLETOS EN ACTAS DE CONGRESOS

1. Rossi S.R. Spina M.A., de la Vega R.J., lturralde C. “Herfamtas de educacion virtual para
generaciéon de competencias en cursos presenciAlédbngreso de Tecnologias Aplicadas a la
Ensefianza de la Electrénica (TAEE 2012), pp. 5@\EGo, Espafia, 2012. ISBN: 978-84-8158-
570-4.

2. Rodrigues da Silva A.C., da Silva Almeida Rgssi S.R."Ambiente didatico para o ensino de
maquinas de estados finitos”, XXXVII Congresso Bea® de Educacdo em Engenharia
(COBENGE 2009), pp. 1-10, Recife, Brasil, 2009. NSRB175-957X.

3. Rossi S.R.Escobar P.P., de la Vega R. J., Romero R.E. CTaémo instrumento de medicion:
ensefianza y utilizacién”, Proc. of Internationalnf@oence on Engineering and Computer
Education (ICECE 2009), pp. 1078-1082, Buenos A2889. ISBN 978-85-89549-58-5.

4. Escobar P.PRossi S.R, Deber F.E., Romero R.E. “Herramientas virtualesapel desarrollo de
competencias en la ensefianza de ElectromedicinaCo¥greso Argentino de Ensefianza de la
Ingenieria (VI CAEDI), pp. 1-6, Salta, Argentinaa ED, 2008. ISBN 978-987-633-011-4.

5. Leegstra C.R., Pesci O./Rossi S.R.“Propuesta motivadora para la ensefianza de Edédtica
y Electrodinamica”, VI Congreso Argentino de Enseféade la Ingenieria (VI CAEDI), pp. 1-7,
Salta, Argentina. En CD, 2008. ISBN 978-987-633-@11

6. Escobar P.P.Rossi S.R, Romero R.E. “A low cost educational tool usingbiigw for
electromedicine teaching”, International ConferenoeEngineering and Technology Education
(INTERTECH 2008), Sao Paulo, Brasil, 2008. ISBN&8-20-55-4 y 85-89549-51-8.

7. Pesci O.A., Leegstra C.RRossi S.R.Benger F.A. “Herramienta didactica para la reci@ace
fenémenos de alta tensién por medio de una bolen@esla”, World Congress on Computer
Science, Engineering and Technology Education (WETES 2006), Sao Paulo, Brasil, 2006.
ISBN 85-89120-30-9 y 85-89549-26-7.

2.5. FORMACION DE RECURSOS HUMANOS

2.5.1. DIRECCION DE BECARIOS - POSGRADO

1. Nombre: Ingeniero en Electrénica Juan |. Coglid@tiograma de Doctorado en Ingenieria,
Dpto. de Electrotecnia, Universidad Nacional dePlata, 2009. Tema: Técnicas innovadoras
para la fusién de sensores - Aplicaciones en robétitbnoma submarina. Codireccién con el
Dr. M. Mayosky. Financiamiento: ANPCyT y UNCPBA.
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2.5.2. DIRECCION DE BECARIOS ALUMNOS

1. Director de Beca con Contraprestacion de Servieamsiltad de Ingenieria. Tematica: reparacion
de instrumental y clasificacion de componentes teleicos. Alumno: Ramiro Barcelona.
Periodo: 1/11/12 al 31/12/12. RES.F.l. 519/12 y/5Z6

2. Director de Beca con Contraprestacion de ServiEmsultad de Ingenieria. Tematica: medidas
eléctricas y electrénicas. Alumno: Radl Romeroid®r. 11/05/09 al 31/12/09. RES.F.l. 140/09 y
262/09.

3. Tutor de Alumno Asistente. Area Electrénica. Alumiablo Lacherre. Periodo: 15/10/08 al
31/12/08. RES.F.l. 366/08.

4. Tutor de Alumno Asistente. Area Electrénica. AlumrRablo Berardi. Periodo: 01/04/08 al
31/08/08. RES.C.A.F.l. 050/08.

5. Codirector de Beca con Contraprestacion de Sesvidtacultad de Ingenieria. Tematica:
adquisicion de datos con PC. Alumno: Raul Romersiddo: 01/04/08 al 30/11/08. RES.F.I.
063/08 y 248/08.

6. Director de Beca con Contraprestacion de Servi€iasultad de Ingenieria, en actividades
vinculadas al Proyecto de I+D: “Desarrollo de ust&na de Monitoreo en Final de Tren”.
Alumno: Luis Ingrisani. Periodo: 15/10/07 al 31A2/RES.F.I. 363/07.

7. Codirector de Beca con Contraprestaciéon de Sesvidtacultad de Ingenieria. Tematica:
evaluacion de estado y reparacion de equipos latempits de 4reas criticas. Alumno: Oscar
Escudero. Periodo: 01/05/07 al 30/11/07. RES.EB/Q7, 252/07 y 393/07.

8. Director de Beca con Contraprestacion de Servi€iasultad de Ingenieria, en actividades
vinculadas al Proyecto de I+D: “Desarrollo de ust&ha de Monitoreo en Final de Tren”.
Alumno: Pablo Santellan Fernandez. Periodo: 16/04I031/08/07. RES.F.l. 102/07, 194/07 y
250/07.

9. Director de Beca con Contraprestacion de Servieazsiltad de Ingenieria. Tematica: adquisicion
de datos con PC. Alumno: Raul Romero. Periodo:40Q#0al 30/11/07. RES.F.l. 080/07, 193/07
y 340/07.

10.Tutor de Alumno Asistente. Electronica AnalégicaDigital. Alumno: Gerardo Mandagaran.
Periodo: 01/04/07 al 31/08/07. RES.C.A.F.l. 088/07.

11.Director de Beca con Contraprestacion de Servieamsiltad de Ingenieria. Tematica: adquisicion
de datos y comunicaciones inaldmbricas. Alumno:néerR. Porrini. Periodo: 10/10/06 al
10/12/06. RES.F.l. 355/06.

12.Director de Beca de Entrenamiento. Tematica: Cdmesle transductores en red. Alumno: Pablo
Santellan Fernandez. Periodo: 01/04/06 al 31/1RE8&.C.A.F.1. 16/06 y 72/06.

13.Director de Beca con Contraprestacion de Servi€iasultad de Ingenieria, en actividades
vinculadas al Proyecto de I+D: “Desarrollo de ust&na de Monitoreo en Final de Tren”.
Alumno: Sebastian Gomez. Periodo: 01/09/05 al 3QBLRES.F.I. 251/05 y 353/05.

14.Director de Beca con Contraprestacion de Serviiasultad de Ingenieria, en actividades
vinculadas al Proyecto de I+D: “Desarrollo de ust&na de Monitoreo en Final de Tren”.
Alumno: Emilio Bettiga. Periodo: 14/04/05 al 30/08/RES.F.l. 082/05 y 178/05.

2.5.3. DIRECCION DE PROYECTOS DE FIN DE CARRERA (®F

» Tutor de PFC del alumno Nelson Duefias Diaz. Fatul&alngenieria, UNCPBA. Titulo: “Una
Experiencia en Sonics Inc.: Verificacion Funciodel Puente Digital AXI Master Bridge”, 2011.
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>

Co-tutor de PFC de alumnos Pablo Berardi y Raul €omFacultad de Ingenieria, UNCPBA.
Titulo: “Desarrollo e Implementacion de un Calorirnale Conduccién”, 2011.

Tutor de PFC del alumno Alejandro Soraire. Facultadngenieria, UNCPBA. Titulo: “Medicién
de Variables Fisicas y Adquisicion de Datos pasteBia Solar Fotovoltaico”, 2010.

Tutor de PFC del alumno Marcos Orso. Facultad derieria, UNCPBA. Titulo: “Sistema de
Adquisicion de Datos para Banco de Prueba de Migd&@ombustion Interna”, 2009

Tutor de PFC del alumno Pablo E. Santellan Ferrarebeultad de Ingenieria, UNCPBA. Titulo:
“Variacion de Velocidad de Motores Asincrénicos Made el Empleo de la Técnica de
Modulacién Vectorial y la Norma de Comunicacién EEE451", 2007.

Cotutor de PFC del alumno Luciano G. Traverso.ukad de Ingenieria, UNCPBA. Titulo:
“Disefio de una Red Industrial de Comunicacion e&eNie Campo”, 2005.

2.6. PARTICIPACION COMO JURADO

2.6.1. POSGRADO

>

Jurado titular - defensa tesis de Maestria. Alunitartin O. Vasquez. Titulo: “Implementacion
de Operaciones Decimales en Punto Fijo sobre FPGRAGsgrado en Ciencia de la Computacion,
Facultad de Ciencias Exactas - UNCPBA, Tandil. /4/D. Res.: 250/11.

Jurado titular - evaluacién de suficiencia investigra para Maestria. Alumno: Tiago da Silva
Almeida. Titulo: “Ambiente para Sintese e Extrag@dSistemas Mistos”. Programa de Posgrado
en Ingenieria Eléctrica de Universidad Estadualliftay Campus de llha Solteira, Brasil.
24/07/09. A-SPG n°1021/20009.

Jurado titular - evaluacion de suficiencia investigra para Doctorado. Alumno: Santos Filho T.
Titulo: “Processador NIOS 1l com sistema operadioi@inux para o desenvolvimento do né de
rede (padréo IEEE 1451) com diferentes TIM's". Panga de Posgrado en Ingenieria Eléctrica
de Universidad Estadual Paulista, Campus de lltizi8q Brasil. 24/07/09. A-SPG n°996/2009.

Jurado titular - Seminario de Estudios Especiade$étcio dos Santos Filho. Titulo: “Processador
Embarcado com Capacidade de Operar em Rede paomitokdmento e Controle de Diferentes

TIMs". Programa de Posgrado en Ingenieria ElécttiedJniversidad Estadual Paulista, Campus
de llha Solteira, Brasil. 16/07/08. A-SPG n°1182&0

Jurado titular — evaluacion de suficiencia invesligra para Maestria. Alumno: Rafael M. de
Jesus. Titulo: “Controle e Monitoramento de Trabadhs Inteligentes em Conformidade com o
Padréo IEEE 1451, Através de um Web Site Dindmitmterativo, Via Internet”. Programa de
Posgrado en Ingenieria Eléctrica de Universidacdtstt Paulista, Campus de Ilha Solteira,
Brasil. 03/02/06. A-SPG n°907/2006.

Jurado titular - evaluacion de suficiencia invesdigra para Maestria. Alumno: Giorjety Licorini
Dias. Titulo: “Ferramentas para Integracdo de RedePetri e VHDL na Sintese de Sistemas
Digitais”. Programa de Posgrado en Ingenieria Et&ctde Universidad Estadual Paulista,
Campus de llha Solteira, Brasil. 03/02/06. A-SP@08?2006.

Jurado titular - Seminario de Estudios Especiales Tetrcio dos Santos Filho. Titulo:
“Monitoramento e Controle de Transdutores Inteliggsrem Conformidade com o Padrdo IEEE
1451 Utilizando Dispositivos Embarcados”. Progradea Posgrado en Ingenieria Eléctrica de
Universidad Estadual Paulista, Campus de llha igmltBrasil. 03/02/06. A-SPG n°910/2006.

2.6.2. JURADO DE PROYECTOS DE FIN DE CARRERA EN LAN.C.P.B.A.

>

>

Alumno: Aguerre, Leandro. Titulo: “Sistema de Cohtte Energia de un VHE", 2012. RES.FI.:
486/12.

Alumno: Frias, Gustavo. Titulo: “Control Digital teemperatura”, 2012. RES.FI.: 468/11.
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» Alumno: Duefias Diaz, Nelson. Titulo: “Una Experianen Sonics Inc.: Verificacién Funcional
del Puente Digital AXI Master Bridge”, 2011. RES:F228/11.

» Alumno: Gachen, Federico. Titulo: “Integracion deeldas Fotovoltaicas en Vehiculos
Auténomos”, 2011. RES.FI.: 443/11.

» Alumno: Orso, Marcos. Titulo: “Sistema de AdquiSitide Datos para Banco de Prueba de Motor
de Combustion Interna — Laboratorio de Maquinasii@as”, 2010. RES.FI.: 144/10.

» Alumno: Menna, Bruno. Titulo: “Implementacion de emodulador FSK en PC”, 2010.
RES.FI.: 049/10.

» Alumno: Béttiga, Emilio. Titulo: “Comunicacién de idflocontroladores sobre Bus 12C para
Robot Movil” 2008. RES.FI.: 046/08.

» Alumno: Santellan Fernandez, Pablo E. Titulo: “deibn de Velocidad de Motores Asincronicos
Mediante el Empleo de la Técnica de Modulaciéon viéat y la Norma de Comunicacion IEEE
1451" 2007. RES.FI.: 392/07.

» Alumno: Geringer, Diego. Titulo: “Desarrollo de uBquipo de Medicién de Esfuerzos
Musculares para Rehabilitacion de Lesiones Corttoopmr PC” 2007. RES.FI.: 072/07.

» Alumno: Vaccarisi, Mauro C. Titulo: “AutomatizacidBresadora RUIZMA FUR-N1" 2006.
RES.FIl.: 439/06.

> Alumno: Poffo, Mariano. Titulo: “Celda de ManufacuFlexible” 2006. RES.FIl.;: 277/06.

» Alumno: Traverso, Gabriel L. Titulo: “Disefio de uR&d Industrial a Nivel de Campo” 2006.
RES.FI.: 020/06.

» Alumno: Neville, Leonardo. Titulo: “Reemplazo desplay en Paletizadora de Cal de Cementos
Avellaneda S.A.” 2005. RES.FI.: 340/05.

» Alumno: Dastugue, Sergio. Titulo: “Sistema de Regamra Materiales Pulverulentos.” 2005.
RES.FI.: 289/05.

» Alumno: Garcia, Matias A. Titulo: “Desarrollo dedrfaz ISO 1057 — Rapid.” 2005. RES.FI.:
100/05.

2.6.3. JURADO DE PROYECTOS DE FIN DE CARRERA ENRAS INSTITUCIONES

» Alumno: Pace Ferraz, Ricardo. Titulo: “Emprego d&riologia Java e do Barramento USB na
Implementacéo da Parte Ldgica de um ProcesadoCapacidade de Operar em Rede (NCAP)".
Universidad Estadual Paulista, Campus de Ilha f&altBrasil. 03/02/06.

2.6.4. OTROS

» Jurado en la instancia regional de “Evaluacion Apoa Capacidades Profesionales — Direccion
de Educacion Técnica”. Desarrollada en Escuelaig&a@) Olavarria, 7 de Septiembre de 2011.

» Jurado evaluador. Becas para alumnos de polimd2ehominacion: "Bernardo Houssay",
otorgadas por Fundacion Antorchas. U.N.C.P.B.AdilaA de Diciembre de 2000.

2.7. PARTICIPACION EN ACTIVIDADES DE INNOVACION PERGOGICA

» Miembro de la comisién para modificacion del plae édstudio de la carrera Tecnicatura
Universitaria en Electromedicina, 2006. RES.C.A:A.21/06.

» Coordinador del Programa de Difusion de la Inforo@at2005. RES.C.A.F.l.: 160/05.
3. ANTECEDENTES EN GESTION UNIVERSITARIA
» Miembro de la Comision de Carrera Académica. 2&8ES.C.A.F.I.: 239/11.
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» Miembro de la Comisién de Posgrado del Consejo Acach. 2006-2010. RES.C.A.F.1.: 016/06,
024/09 y 061/10.

» Consejero Académico docente, periodo 2008-2009.RESF-.1.: 262/07.

> Jefe del Area Electronica del Departamento de Elewtcanica de la Facultad de Ingenieria.
Periodo: desde 01/06/2006. RES.C.A.F.1.: 138/0@746.5/09 y 43/11.

4. ANTECEDENTES EN INVESTIGACION Y DESARROLLO
4.1. CATEGORIA DOCENTE — INVESTIGADOR

» Categoria lll — Programa Nacional de Incentivogf2ocentes Universitarios.

4.2. PARTICIPACION EN GRUPOS DE I+D

» Grupo INTELYMEC. Facultad de Ingenieria — UNCPBAroyecto actual: Automatizacion
Avanzada Mediante Control Inteligente, 03/E152,20014. Tematica: Robética Movil.

4.3. PARTICIPACION EN PROYECTOS DE I+D

> Participante del proyecto: “Desenvolvimento de &mentas para a Andlise e Sintese de Sistemas
Embarcados com o Emprego de Linguagens de Desa&&tardware”. Director: Dr. Alexandre
Rodrigues da Silva, FEIS/UNESP, Brasil. Periodo022013.

» Miembro del grupo responsable del proyecto: “Insfget Autbnoma de Tuberias y Cables
Submarinos - INATUCSU”. Proyecto de Areas de Va@ea recursos del mar y la zona costera,
PAV2004-22696. Financiado por la Agencia NacioralRtomocion Cientifica y Tecnolégica,
Argentina. Periodo: 2007-2009.

» Participante del proyecto trienal: “Automatizacidtvanzada Mediante Control Inteligente”.
Cabdigo: 03/E139". Grupo INTELYMEC, UNCPBA. Period2009-2011.

» Participante del proyecto trienal: “Optimizacién degética y Control Inteligente para un
Desarrollo Sustentable”. Cadigo: 03/E129. GrupoEBNYMEC, UNCPBA. Periodo: 2006-2008.

> Participante del proyecto: “Desenvolvimento de ud INteligente, IEEE 1451, para Conectar
Transdutores em Ambientes de Rede”. Aprobado pdfuladacion para el Desarrollo de la
UNESP (FUNDUNESP), SP-Brasil, Ref.Proc.: 00861/0FDDirector: Dr. Alexandre Rodrigues
da Silva FEIS/UNESP, Brasil. Periodo: 01/01/2003112/2004.

> Participante como colaborador en proyecto “Producgi Control Inteligente en Invernaderos”.
Dpto. Ingenieria Electromecanica, Facultad de liegén- UNCPBA. Periodo 1999-2000.

4.4. PUBLICACIONES

4.4.1. CAPITULOS DE LIBRO

1. Acosta G.G., Curti H., Calvo ORossi S.R.“Some Issues on the Design of a Low-Cost
Autonomous Underwater Vehicle with an Intelligengriamic Mission Planner for Pipeline and
Cable Tracking,” in Underwater Vehicles, Robotiagi€& Chapter 1, pp. 1-18. Published by In-
Tech. Ed. Alexander Inzartsev, Viena, Austria, 2088N: 978-953-7619-49-7.

4.4.2. PUBLICACIONES EN REVISTAS INTERNACIONALES GOREFERATO

1. Spina M.A,, de la Vega R.Rossi S.R, Santillan G., Leegstra R.C., Verucchi C., GacRheh,
Romero R.E., Acosta G. G. “Some issues on the dexig solar vehicle based on hybrid energy
system,” International Journal of Energy Enginegriicientific & Academic Publishing (SAP),
Vol. 2, n° 1, January 2012, pp. 15-21, p-ISSN: 21831, e-ISSN: 2163-1905.
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Batista E.A., Gonda L., da Silva A.C.Rpssi S.R, Pereira M.C., de Carvalho A.A., Cugnhasca
C.E. "HW/SW for an intelligent transducer networlised on IEEE 1451 standard,” Journal on
Computer Standards & Interfaces (CSI), Elsevierl. \3d, n°1, January 2012, pp.1-13. ISSN
0920-54809.

Rossi S.R. da Silva A.C.R., Santos Filho T. “IEEE 1451.24dxhsensor system with Java-TEDS
software tool,” International Journal of Computivgl. 8, n°3, 2009, pp. 6-13. ISSN 1727-6209.

Rossi S.R. de Carvalho A.A., da Silva A.C.R., Batista E.Kitano C., Santos Filho T., Prado
T.A. “Open and standardized resources for smart traeschetworking,” IEEE Transactions on
Instrumentation & Measurement, IEEE InstrumentaBoMeasurement Society, n°10, Vol. 58,
October 2009, pp. 3754-3761. ISSN 0018-9456.

Rossi S.R. Moreno E.D., de Carvalho A.A., da Silva A.C.RatBta E.A., Prado T.A., Santos
Filho T. “A VHDL-based protocol controller for NCAP process@ Journal on Computer

Standards & Interfaces (CSIl), Elsevier, n°2, Vdl, Bebruary 2009, pp.515-522. ISSN 0920-
5489.

Acosta G., Curti H., Calvo ORossi S."A Knowledge-based approach for an AUV path planner
development,” WSEAS Transactions on Systems, n®,5VJune 2006, pp.1417-1424. ISSN
1109-2777.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Carvalho A.Rgssi S.R.Scagnolato A.L. “Implementacéo

de uma interface para celulares e PDAs utilizarBME] para acceso ao servidor NCAP (IEEE
1451),” Revista: “Ensaios e Ciéncia: Exatas e TEgicas”, n°2, Vol. 9, Dic. 2005, pp. 31-43.

ISSN 1415-6938. (En portugués).

Prado T.A., da Silva A.C.R., Carvalho A.Rpssi S.RImplementacao de um Processador com
Capacidade de Operar em Rede (NCAP) com o empragoadjuina virtual Phyton,” Revista:
“Ensaios e Ciéncia: Exatas e Tecnoldgicas”, n°2, ¥oDic. 2005, pp. 45-61. ISSN 1415-6938.
(En portugués).

4.4.3. TRABAJOS COMPLETOS EN ACTAS DE CONGRESOS BRRINACIONALES

1.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Grout I.Rpssi S.R “Network node with wireless and
wired interfaces,” Proc. of IEEE International mshentation and Measurements Technology
Conference (12MTC 2011), pp. 1012-1017, Hangzhoin&2011. ISBN 978-1-4244-7943-4.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Grout I.Rpssi S.R, Nogueira A.L. “Nios Il processor and
uClinux to development of a network node wirelessdal on IEEE 1451.5,” Proc. of |IEEE
Sensors Applications Symposium (SAS 2011), pp. $@ Antonio-USA, 2011. ISBN 978-1-
4244-8063-3.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Nogueira A.Rgssi S.R “Nios Il processor and uClinux to

development of a network node point to point based IEEE 1451 standard,” Proc. of
International Conference on Manufacturing and Eeegiimg Systems (ICMES 2010), pp. 482-
487, Taiwan, 2010. ISBN 2152-1522.

Almeida da Silva T., da Silva A.C.RRossi S.R.“Modelagem e analise do padrao IEEE 1451 por
meio de maquinas de estados finitos,” Proc. ofrXémational Conference on Engineering and
Technology Education (INTERTECH 2010), Ilheus-Blrapp. 598-602, 2010ISBN 978-85-
89120-75-3 y 978-85-89549-71-4.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R. Alves Nogueira A. “Mdodulo para redes de
transdutores inteligentes utilizando o ATMEGAS,"oPr of Xl International Conference on

Engineering and Technology Education (INTERTECH ®0Q1lheus-Brasil, pp. 603-607, 2010.
ISBN 978-85-89120-75-3 y 978-85-89549-71-4.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Almeida da Silva T., da Silva A.C.R., Grout I./Rpssi S.R “Modelagem sintese e analise de
conversores DAC com auxilio da ferramenta MS2SV\VIIK Congresso Brasileiro de
Automatica (CBA 2010), Bonito-Brasil, pp. 2846-282010.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Alves Noguekad.., Rossi S.R, Batista E. A. “Descri¢édo
dos TEDS para o controle de motores de passo eforoidade com o padrdo IEEE 1451,”
XVIII Congresso Brasileiro de Automatica (CBA 201Bpnito-Brasil, pp. 4761-4766, 2010.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R."Smart sensor network access by mobile phone,”
Proc. of International Conference on Manufacturamgl Engineering Systems (MES 2009), pp.
448-452, Taiwan, 2009. ISBN 2152-1522.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.“NIOS Il processor with embedded operating
system uClinux for development of a network nodeedaon IEEE 1451 standard,” Proc. of
International Conference on Manufacturing and Eegiing Systems (MES 2009), pp. 295-300,
Taiwan, 2009. ISBN 2152-1522.

da Silva Almeida T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.“An environment of state transition diagram
translation,” Proc. of International ConferenceManufacturing and Engineering Systems (MES
2009), pp. 301-306, Taiwan, 2009. ISBN 2152-1522.

Batista E.A., GOmez R. C., Corbelino L.H., da SIN&.R., Pereira M.C., Monteiro A.CRossi
S.R, Santos Filho T. A’lnsertion of fuzzy-PID logic in the IEEE 1451 fiatm,” Proc. of
International Conference on Manufacturing and Eegiing Systems (MES 2009), pp. 319-324,
Taiwan, 2009. ISBN 2152-1522.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.Kokumai A.L. “Analysis and tests of the RS-232
interface between NCAP (DE2 Altera) and TIM (Atm8phased on IEEE 1451 standard,” Proc.
of International Conference on Manufacturing andjigeering Systems (MES 2009), pp. 459-
464, Taiwan, 2009. ISBN 2152-1522.

Rodrigues da Silva A.CRossi S.R.,Grout I.A.“Transformacédo de FSM descritas em 3tate
para VHDL,” Proc. of International Conference orgireering and Computer Education (ICECE
2009), pp. 673-677, Buenos Aires, 2009. ISBN 9788549-58-5.

Rodrigues da Silva A.CiNakamura Nagai M.ARossi S.R.Grout I.A.“Projeto de controladores
de processos industriais utilizando o StateflowgcPof International Conference on Engineering
and Computer Education (ICECE 2009), pp. 678-68&rB®s Aires, 2009. ISBN 978-85-89549-
58-5.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.“Grafico em barra para analise de relatérios dos
sensores do no6 IEEE 1451 através de dispositiva®isd Proc. of International Conference on
Engineering and Computer Education (ICECE 2009), 698-697, Buenos Aires, 2009. ISBN
978-85-89549-58-5.

Martins E.M.,Rossi S.R.,Carvalho A.A., da Silva A.C.R, “Implementacédo da vddulo de
Interface para Transdutores Inteligentes utilizamdorocontrolador,” XVI Congresso Brasileiro
de Automatica (CBA)", Salvador-Brasil, pp. 1656-168006.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Prado T.A., Pdeerraz R., de Jesus M.mRpssi S.R.
“Controle de transdutores inteligentes conformeadrio IEEE 1451 utilizando dispositivos
méveis,” Actas de la “VII Conferéncia Internacionale Aplicacdes Industriais” (VII
INDUSCON), Pernambuco-Brasil, 2006. ISBN 85-9991670

de Jesus M.R., da Silva A.C.R., Santos Filho TRossi S.R.,Scagnolato A.L. “Controle e
monitoramento de transdutores inteligentes em comdiade com o padréo IEEE 1451, através de
um web site din&mico e interativo, via Internettés de la “VII Conferéncia Internacional de
Aplicacdes Industriais” (VII INDUSCON), PernambuBoasil, 2006. ISBN 85-99916-01-7.
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19. Acosta G.G., Curti H., Calvo ORossi S. R.“Al-based Path Planner for an Autonomous
Underwater Vehicle,” WSEAS Conference on Roboti@sntrol and Manufacturing Technology
(ROCOM '06), Hangzhou-China, en CD, 2006.

20. Santos Filho T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.,Dall’aglio Sobrinho M. “Monitoramento e
controle de transdutores inteligentes interligados servidor NCAP através de dispositivos
embarcados,” Proceedings of World Congress on Ctenfeience, Engineering and Technology
Education (WCCSETE 2006), Sao Paulo-Brasil, pp514839, 2006. ISBN: 85-89120-30-9.

21. Prado.T.A., da Silva A.C.RRossi S.R.,Pace Ferraz R. “Implementation of a distributed
measurement control system in compliance with stahdEEE 1451 using language Phyton,”
Proceedings of World Congress on Computer ScielBngineering and Technology Education
(WCCSETE 2006), Séo Paulo-Brasil, pp. 1480-14806205BN: 85-89120-30-9.

22. Pace Ferraz R., da Silva A.C.RRpssi S.R. Prado T.A. “Implementation of a distributed
instrumentation system based on the IEEE 1451 Stdnalsing Java technology and the USB
bus,” Proceedings of World Congress on Computeeree, Engineering and Technology
Education (WCCSETE 2006), Sao Paulo-Brasil, pp014494, 2006. ISBN: 85-89120-30-9.

23. Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., de Carvalho A.Rossi S.R, Scagnolato A.L.
“Implementacdo de uma interface para celulares @sPDtilizando J2ME para acceso ao
servidor NCAP (IEEE 1451),” IV Encontro de Pesquésdniciacdo Cientifica do Estado e da
Regido do Pantanal, (IV ENPIC),” Campo Grande-M&sB, pp. 801-815, Oct. 2005. ISBN:
8577040089.

24. Prado.T.A., da Silva A.C.R., de Carvalho A.Rgssi S.R “Implementacdo de um Processador
com Capacidade de Operar em Rede (NCAP) com o gmgi@ maquina virtual Phyton,” “IV
Encontro de Pesquisa e Iniciagdo Cientifica dodestada Regido do Pantanal, (IV ENPIC),”
Campo Grande -MS, Brasil, pp. 783-799, Oct. 208BN: 8577040089.

25. Rossi S.R.Moreno E.D., Batista E.A., de Carvalho A.A., dav&iA.C.R. “Desenvolvimento de
um dispositivo gerenciador de protocolo para apiea IEEE 1451," Actas del “XXV Congresso
da Sociedade Brasileira de Computacéo (SBC 20@8)y’ Leopoldo-RS, Brasil, pp. 1875-1886,
Julio de 2005. ISBN: 857669033-0.

26.Rossi S.R.,Batista E.A., de Carvalho A.A., da Silva A.C.R.jtagio C., Santos Filho T.,
Guardalben L., Prado T., Pace Ferraz R., PerezziQyen and standardized tools for smart
transducer networking,” Proceedings of the IEEHrimaentation and Measurement Technology
Conference (IMTC), Ottawa-Canada, pp. 1792-1796y RG05. ISBN: 0-7803-8880-1.

27.Batista E.A., Rossi S.R. de Carvalho A.A., da Silva A.C.R., Kitano C. ‘®isia de
monitoramento remoto de transdutores inteligentgggrando tecnologias de rede LAN e o
padrdo de interfaceamento IEEE 1451,” Global Casgren Engineering and Technology
Education (GCETE), Bertioga-SP, Brasil, pp. 11997, Marzo 2005. ISBN: 85-89120-21-X.

28. de Jesus M.R., Batista E.ARpssi S.R. da Silva A.C.R., de Carvalho A.A. “Implementagi®
um website dinamico e interativo para controlaramitorar transdutores inteligentes via Internet,
conforme o padrdo IEEE 1451,” Global Congress agirteering and Technology Education
(GCETE 2005), Bertioga-SP, Brasil, pp. 1188-1192rM 2005. ISBN: 85-89120-21-X.

29. Rossi S.R, Batista E.A., de Carvalho A.A., da Silva A.C.REEE 1451 node development for
connecting transducers to networks,” Actas de la Cénferéncia Internacional de Aplicacbes
Industriais (INDUSCON)", Seccion IEEE Sur Brasibinville-SC, Brasil, pp.361-366, Octubre
de 2004.

30. Batista E.A.,Rossi S.R. da Silva A.C.R, de Carvalho A.A., Kitano C. “Ineptentation of a Java
Language Program for developing the entire Netw@dpable Application Processor (NCAP)
software,” Actas de la “VI Conferéncia Internacibda Aplica¢cbes Industriais (INDUSCON)”,
Seccién IEEE Sur Brasil, Joinville-SC, Brasil, 23387, Octubre de 2004.

31. Rossi S.R.Batista E.A., de Carvalho A.A., da Silva A.C.Rtilizacdo da tecnologia de légica
programavel na implementagdo de um mdédulo de aterpara transdutores inteligentes (STIM)
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32.

33.

IEEE 1451.2," Actas del “XV Congresso Brasileiro Algtomatica (CBA)”, Gramado-RS, Brasil,
art. 630, Septiembre de 2004.

Batista E.A., Rossi S.R. de Carvalho A.A., da Silva A.C.R., Kitano C. “Posta de
implementacdo de um sistema de monitoramento rerhateado no padrdo IEEE 1451,”
Proceedings of the 2004 World Congress on Engingexnd Technology Education (WCETE),
Guaruja/Santos-SP, Brasil, pp. 787-791, Marzo @20

Zanella F. P., da Silva A.C.R., de Carvalho A.Rgssi S.R. ‘Sistema microcontrolado para
adquisicion y transmision de medidas en el rangprdsiones intracraneanas,” Proceedings of
the 2004 World Congress on Engineering and Teclgydimucation (WCETE), Guaruja/Santos-
SP, Brasil, pp. 1735-1739, Marzo de 2004.

4.4.4. TRABAJOS COMPLETOS EN ACTAS DE CONGRESOS NANALES

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

Spina M.,Rossi S.R. de la Vega R., Santillan G., Peralta M., Cianeip Pico L. “Vehiculo
hibrido experimental Pampa Solar,” XXIlII Congresagéntino de Control Automatico
(AADECA 2012). 3 — 5 Octubre 2012 — Buenos Airesl{7. En CD.

Rossi S.R. de la Vega R, Spina M., Romero R., Cogliatti duérre L., Acosta G. “Sistema de
medicion de variables y adquisicion de datos pafsiculo “Pampa Solar”,” XXIIl Congreso
Argentino de Control Automatico (AADECA 2012). 3-Octubre 2012 — Buenos Aires, p. 1-7.
En CD.

Spina M., de la Vega R., Verucchi Rpssi S.R, Santillan G., Gachen F. “La energia solar
fotovoltaica en un Vehiculo Hibrido ExperimentalHi),” | Congreso Regional de Ingenieria
Eléctrica. 2 y 3 de Septiembre de 2011 — Tandil-®. En CD.

Cogliatti J.I., de la Vega R.Rossi S.R, Acosta G.G. “Electrénica de abordo bajo bus |2€ap
Vehiculo Auténomo Submarino,” XXII Congreso Argertide Control Automatico (AADECA
2010). 31 de Agosto al 2 de Septiembre de 2010en@aiAires, p. 1-7. En CD.

Rossi S.R. de la Vega R.J., Curti H.J., Leegstra R.C., ArrleM, Cogliatti J.I, Villar S.,
Martinez M.A., Canadea J.N., Acosta G.G. “Protofiigarobot movil autbnomo para aplicaciones
al aire libre”, en VI Jornadas Argentinas de Ra®t{JAR 2010), ITBA, Buenos Aires, 3-5
Noviembre 2010, pp.86-91. En CD.

Rossi S.R. da Silva A. C. R., Grout I. A., da Silva Almeidia Santos Filho T. A., de la Vega R.
J. “SF2TAB: integrando herramientas de traduccidelgroyecto de controladores industriales,”
Xlll Reunién de Trabajo en Procesamiento de la rmbxién y Control (RPIC), Rosario-
Argentina, 2009. ISBN 950-665-340-2.

Rossi S.R. Santellan P.E., Leegstra R.C., Verucchi C., Spiha‘Estrategia de modulacién
vectorial espacial basada en microcontrolador exfat digital de comunicacion,” Xl Reunién
de Trabajo en Procesamiento de la Informacién yt©@bRPIC), Rosario-Argentina, 2009.
ISBN: 950-665-340-2.

Rossi S.R. Santellan P.E., Prado T.A., Santos Filho T.A.st&na IEEE 1451.2 basado en
microcontrolador y software JavaTEDS,” Xl Reunidle Trabajo en Procesamiento de la
Informacion y Control (RPIC), Rio Gallegos-Argenmtjr2007. ISBN 978-987-1242-23-8.

de la Vega R.J.Rossi S.R, Videla G.G., Mir6n M. “Descripcion e implementéni de un
generador de funciones de amplitud fija y frecugneiriable basado en AHDL,” Xl Reunién de
Trabajo en Procesamiento de la Informacion y COR®IC), Rio Gallegos-Argentina, 2007.
ISBN 978-987-1242-23-8.

Pesci O.A., Benger F.A., Leegstra C.Rgssi S.R.“Una metodologia para evaluacién de campos
eléctricos en lineas de transmision de energidriet 111 Congreso Internacional de Matematica
Aplicada a la Ingenieria y Ensefianza de la Matea&n Ingenieria (INMAT 2005), Facultad de
Ingenieria, UBA, Bs.As., Argentina. En CD, 2005.

Silvano Renato Rossi — CV. 13



4.4.5. RESUMENES, COMUNICACIONES Y PONENCIAS

44,

45.

46.

47.

48.

Santos Filho T.A., da Silva A.C.R., Grout .A., Nmgjra A.L.,Rossi S.R “Rede de sensores sem
fio (ZigBee) para aquisicdo de dados em ambientdiftidl acesso utilizando a topologia estrela,”
XL International Symposium on Engineering Educati®antos, Brasil, 27-30 de Marzo de 2011.

Rossi S.R, Leegstra R., de la Vega R., Ruschetti C., Menn&antillan G., Acosta G., Spina M.
“Equipo de sensado y actuacion de frenos paradamites de carga — ESAF,” | Jornada Regional
de Extensién, Complejo Universitario Olavarria, UNEA, 17 Noviembre de 2010. Poster.

Soraire A., Spina M.ARossi S.R, Verucchi C. “Medicién y adquisicion de datos agtios a la
conversion fotovoltaica,” en XXXIII Reunién de Tigb de Asociacién Argentina de Energias
Renovables y Ambiente (ASADES 2010), 15 al 19 deiembre de 2010, Salta, p.8.35-8.42.
Comunicacion. En CD (ISSN: 0329-5184).

Rossi S.R.,de la Vega R.J., Cogliatti J.l., Sousa Sena A.pst& G.G. “Sensor module
interconnection alternatives for low-cost AUV priviee,” 2010 IEEE-OES South America
Symposium, Buenos Aires 12-14 de Abril de 2010;6.RPonencia.

Acosta G.G.,Rossi S.R. Curti H.J., Canadea J.N., Rozenfeld A. “Autonosiainderwater
vehicles in challenging applications,” 2010 IEEE®&outh America Symposium, Buenos Aires
12-14 de Abril de 2010. Ponencia.

4.4.6. TESIS DOCTORAL

>

“Implementacdo de um n6 IEEE 1451, Baseado em fRentas Abertas e Padronizadas, para
Aplicagcbes em Ambientes de Instrumentacdo Distlidilii Tesis Doctoral, Departamento de
Ingenieria Eléctrica, Facultad de Ingenieria, Ursielad Estadual Paulista, Brasil, 213 p., 2005.

4.5. PARTICIPACION EN EVENTOS Y REUNIONES CIENTIFAS

>

>

XXIII Congreso Argentino de Control Automatico, AATA 2012, Buenos Aires, 3-5 de
Octubre de 2012 (con presentacion de trabajo).

| Congreso Regional de Ingenieria Eléctrica, Tandily 3 de Septiembre de 2011 (con
presentacion de trabajo).

XXIl Congreso Argentino de Control Automatico, AAQE 2010, Buenos Aires, 31 de Agosto
al 2 de Septiembre de 2010.

“IEEE/OES South America International Symposiumiieos Aires, 12 al 14 de Abril de 2010
(con presentacion de trabajo).

Xl Reuniéon de Trabajo en Procesamiento de larmfxion y Control, RPIC 2009, UNR,
Rosario, 16 al 18 de Septiembre de 2009 (con pi@sién de trabajo).

“International Conference on Engineering and Complducation”, ICECE’2009, ITBA, Bs.
As., 8 al 11 de Marzo de 2009 (con presentacidmnadajo).

“XXV Congresso da Sociedade Brasileira de Compuatag@XV SBC, Unisinos, S&o Leopoldo-
RS, Brasil, 25 al 29 de Julio de 2005 (con preséfiiade trabajo).

Reunion de Trabajo en Microelectronica y sus Aplizaes, RTMA 2005. Universidad Nacional
del Sur, Bahia Blanca, Argentina, 28 y 29 de Atbil2005.

“VI Conferéncia Internacional de Aplicacbes Indigs”, VI INDUSCON-seccién Sur Brasil
IEEE. Centro de Eventos Cau Hansen, Joinville-S@siB 12 al 15 de Octubre de 2004 (con
presentacién de trabajo).

“XV Congresso Brasileiro de Automatica”, XV CBA, @eo de Eventos UFRGS, Gramado-RS,
Brasil, 21 al 24 de Septiembre de 2004 (con praseént de trabajo).
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>

“I Simpésio de Pesquisa em Engenharia Elétrica 8HESP (SImPEE)”, FEIS/UNESP, llha
Solteira, Brasil, 22 al 23 de Octubre de 2003.

4.6. PARTICIPACION COMO REVISOR (CONGRESOS Y REVISS CIENTIFICAS)

>

YV V V V VY V V

Y

A\

Evaluador de trabajos cientificos de la revist&EE Transactions on Instrumentation and
Measurement (IEEE Instrumentation and Measurement Societ@sde 2008.

Evaluador de trabajos de “VII Jornadas Argentira&dbdética”, JAR 2012.

Evaluador de trabajos del “XXIll Congreso Argentih® Control Automatico”, AADECA, 2012.
Evaluador de trabajos de23° Congresso Brasileiro de Engenharia BioméditaCBEB2012
Evaluador de trabajos de “VII Southern Programmaéblgic Conference”, SPL 2012.
Evaluador de trabajos de la revista: “Ciencia eiigria Neogranadia” (Colombia). 2011.
Evaluador de trabajos de la revista: “Revista Restais” (Colombia). 2012.

Evaluador de trabajos del “XVIII TC 4 IMEKO Sympasi and IX Semetr&ociedad Brasilera
de Metrologid’, 2011.

Miembro del Comité Técnico-Cientifico dellEEE/OES South America International
Symposium”, 2010.

Evaluador de trabajos del “XXII Congreso Argentd@Control Automatico”, AADECA, 2010.

Evaluador de trabajos de21° Congresso Brasileiro de Engenharia BioméditaCBEB2008,
2008.

Miembro de la Comision Técnica de la “VIII Confecin Internacional de Aplicacdes
Industriais”, VIl INDUSCON, 2008. Revisor.

Evaluador de trabajos de la “Reunién de TrabajPrecesamiento de la Informacién y Control”,
RPIC, 2007 y 2011.

Miembro de la Comisién Técnica de la “VII Conferianinternacional de Aplicacdes Industriais”,
VII INDUSCON, 2006. Revisor.

Miembro de la Comisidn Técnica de la “VI Confer@nbiternacional de Aplicagcdes Industriais”,
VI INDUSCON, promovida por la seccion Sur BrasiElE. Realizada en Joinville-SC, Brasil del
12 al 15 de Octubre de 2004. Revisor.

4.7. PARTICIPACION EN ORGANIZACION Y COORDINACION B EVENTOS

>

>

Miembro del comité organizador de “VII Jornadas éwtinas de Robdética”, JAR 2012.
Realizadas en la Facultad de Ingenieria UNCPBA3 23 de Noviembre de 2012.

Session Chair en “Internacional Conference on Eaaging and Computer Education”. Realizado
en el ITBA, Bs. As. del 8 al 11 de Marzo de 20089.

Codirector del comité organizador de las “1° Joasade Electromedicina y Tecnologia Médica”.
Realizadas en la Facultad de Ingenieria UNCPBAy 2@ de Noviembre de 2008. Avalado por
RES.C.A.F.l. 76/08.

Miembro de la comisién organizadora del “I Simpédm Pesquisa em Engenharia Elétrica da
UNESP". Realizado en la Facultad de Ingenieria deUhiversidad Estadual Paulista
(FEIS/UNESP), llha Solteira, Brasil, del 22 al 28@ctubre de 2003.

4.8. DICTADO DE CONFERENCIAS

>

“Robdética Mavil Autbnoma”, en Muestra MultisectdriBandiltec, Camara Empresaria de Tandil,
Tandil — Bs. As., 25 de octubre de 2012.
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4.9. DISTINCIONES

>

Participante del equipo de trabajo “ICTIOBOT: ptgio experimental de vehiculo auténomo
submarino”, ganador del primer premio en area foappresentado en concurso INNOVAR, Bs.
As., 2012.

5. TRANSFERENCIAS Y CONVENIOS CON EMPRESAS

>

Miembro de equipo de trabajo. Acuerdo de desartelimoldgico y suministro de equipamiento
celebrado entre Facultad de Ingenieria y FerrosgaFS. A. Titulo del proyecto: “Desarrollo de
un Sistema de Sensado y Actuacion de Frenos ehdeéfaen”. Desarrollo de mejoras operativas
de equipo ESAF. Transferencia en 16/05/2007. Maetda contraparte: $30000. RES.C.A.F.1.;
169/06.

Miembro de equipo de trabajo. Acuerdo de desartelbmoldgico y suministro de equipamiento
celebrado entre Facultad de Ingenieria y FerroseaFS. A. Titulo del proyecto: “Desarrollo de
un Sistema de Sensado y Actuacién de Frenos ehd&naren”. Continuacion de desarrollo de
prototipo ESAF. Transferencia en 17/03/2006. Matgda contrapartida: $136000. RES.C.A.F.1.:
061/05.

6. ACTIVIDADES DE EXTENSION UNIVERSITARIA

6.1. SERVICIOS

>

>

Relevamiento de emplazamiento de antenas emiser&\il del partido de Olavarria. Acuerdo
especifico Municipalidad-FIO/UNCPBA. Participan2809

Construccion de prototipo de campo para empreseodtegr Roca S.A. Construccion de 10
unidades para pruebas funcionales de Unidad Fadirdn. Monto de la contraparte: $198800.
RES.C.A.F.l.: 125/07. 2007.

Medicion de resistencias de puesta a tierra, pa® ihstalaciones pertenecientes a
UNCPBA., sedes de Tandil, Azul y Olavarria. Diclede 1999 y Febrero de 2000.

Medicion de resistencias de puesta a tierra, @aemipresa Cementos Avellaneda. Diciembre de
2000.

6.2. DICTADO DE CURSOS

>

>

Curso de Capacitacién “Mediciones Eléctricas — Mddl en Cooperativa Eléctrica de Rojas,
Pcia. de Buenos Aires, 20 y 30 de mayo de 2012addm 10 horas. Res. CAFI 139/12.

Curso de capacitacion “Electronica”, en el mardofaeierdo de Articulacién Académica entre la
Facultad de Ingenieria y el Instituto Tecnoldgie @lavarria (ITECO). Res. CAFI 168/06. 1°
semestre de 2006. Duracion 64 horas. Funcion: decesponsable.

Curso de capacitacion “Fundamentos de Electromdastrial”, en el marco del Acuerdo de
Articulacion Académica entre la Facultad de Ingdaig el Instituto Tecnoldgico de Olavarria
(ITECO). Res. CAFI 101/05. 1° semestre de 2005.aBlan 64 horas. Funcion: docente
participante.

6.3. PROYECTOS DE EXTENSION

» Participante en el Proyecto de Extension: “PamglarS- Automoévil Hibrido Experimental”,

2011y 2012, avalado por RES.C.A.F.I.: 147/10 y/127
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7. SUBSIDIOS Y AYUDAS FINANCIERAS

» Ayuda otorgada por la Intergovernmental Oceanogcaglommission (IOC)/UNESCO, para
participar en el [EEE/OES South America International Symposium”, Argentina. Abril de
2010. Monto otorgado: U$S: 708.

» Fondos otorgados por Subprograma 3 de Facultadgdmikeria, UNCPBA, para participar en el
XXXII Seminario Integrado de Software y Hardwarerahte Julio de 2005 en Brasil. Monto
otorgado: $1660.

8. EVALUACION DE PROYECTOS

» Evaluador de proyectos Fondo Tecnolégico Argentind-ONTAR / Agencia Nacional de
Promocion Cientifica y Tecnolégica. Convocatorieagiinanciamiento de proyectos innovadores
en PyMEs ANR 600/2009. RES.FI 325/09.

9. ANTECEDENTES LABORALES

» Pasantia en la empresa FABI S.A. - Bolsas Indissiigoor intermedio de la Facultad de
Ingenieria (U.N.C.P.B.A.). Area: control de calidadugar de realizacién: Loma Negra
C.ILA.S.A. planta Barker. Tareas a cargo: contemtatura de bolsas y control de fallas mecanicas
en embolsadora. Enero de 1999.

10. OTROS ANTECEDENTES
10.1. PERIODOS DE ESTADIA EN EL EXTRANJERO Y REPRENSTACION INSTITUCIONAL

» llha Solteira, Brasil, 5 al 31 de Julio de 2008.tiidades en conjunto con miembros del
Laboratorio de Procesamiento de Sefales y Sistebigiales, Facultad de Ingenieria,
Universidad Estadual Paulista. Consideradas deemitastitucional. RES.C.A.F.1.: 125/08.

» llha Solteira, Brasil, 6 al 30 de Julio de 2009cWHtad de Ingenieria, Universidad Estadual
Paulista. Profesor visitante.

» llha Solteira, Brasil, 7 de Julio al 3 de Agosto 2#10. Facultad de Ingenieria, Universidad
Estadual Paulista. RES.F.I.: 221/10.

10.1. MIEMBRO DE ASOCIASIONES Y ENTIDADES

» Miembro del Instituto de Ingenieros Eléctricos gd&tbnicos (IEEE).
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